FORMELSAMLING FOR MATEMATIKK 1000

Regneregler for potenser

Likninger
Rett linje: y — yo = a(z — x0)
Sirkel: (z — 20)2 4 (y —y0)? = r
Komplekse tall

2

ol = gPte
a/a? = a4
a? = 1/a%
(@)1 = aP?
al/P = Ya
a?t? = (ab)?
al/bP = (a/b)P
Regneregler for logaritmer
In(ab) = Ina+Inb
In(a/b) = Ina—Inb
In(a?) = p-lna

2z =a+ib=r(cos$ + isin¢) = e
r? = a® + b
Definisjon av den deriverte

fl(a) =

lim
h—0

tang =b/a a#0

flx+h)—
h

f(x)

Derivasjonsregler

(u+wv) =

/ /
u +v

cu'(z) (c konstant)

log,(b) = In(b)/In(a)

Eksakte verdier til sin og cos

U u | sinu | cosu | tanu
0 | 0° 0 1 0
7/630°| 1/2 |V3/2|+3/3
m/4 | 45° | V2/2 | V2/2] 1
m/3160°|V3/2| 1/2 | V3
7/2]90°| 1 0 -
Trigonometriske formler
1 = sinu+ cos?u
sinu = sin(u+2mn), neZ
cosu = cos(u+2mn), nez
cos(u) = cos(—u)
—sin(u) = sin(—u)
sin(u) = sin(m — u)
—cos(u) = cos(m — u)
sin(u) = cos(m/2 — u)
sin(u +v) = sinu cosv + cosu sinv
cos(u+v) = cosu cosv — sinu sinv
sin(2u) = 2sinucosu
cos(2u) = cos’u —sin’u
cosu = (14 cos(2u))/2
sinu = (1 —cos(2u))/2
tanu = sinu/cosu
cotu = cosu/sinu
cscu = 1/sinu
secu 1/cosu

(cu@)) =
(u-v) =
(w/v) =
(fw) =

Noen deriverte

u'v + uv'
uw'v — v
02

F(u) - (df _ 4 du

(¢)) = 0 (ckonstant)
(l,r)l —_ Tl‘r_l
(61)/ — e:p
(@®) = a®lna (a>0)
(Inz) = 1/z
(sinz)’ = cosz
(cosz) = —sinx
(tanz)’ = 1/cos’z =1+tan’z
(arcsinz) = 1/v/1— 22
1
tanz) =
(arctan ) T2

Midpunktsformelen for derivasjon

flx+h)—
2h

flz—h)

f'(z) =
L’Hopitals regel

Hvis f(x) og g(x) begge gar mot 0, eller de
—oo0 nar x — a, da er

gar mot oo eller mot

L f@) L @)
v5a g(@) ~ #oa g(2)

forutsatt at grensen til hgyre eksisterer.

de  du dzx



Riemann-integral Lengde, Areal og Volum til ob jek-

b ter bestemt av f(x)
/ f(l’) dr = lim Rp”s

[P|—0 L = /b 1+ (f'(x))? dz (buelengde)

der Rps = i flz)Az;
b
Egenskaper til bestemte integral A = 27/ |f(2)]/1+ (f(2))?dz

b
/a F'(z)de = F(b)— F(a) VvV = W/b f(gg)2 dz (rotasjon om z-aksen)

b b
de = d b
/a cf(@)de c/a J(x)da V = 277/ z|f(x)| dx (rotasjon om y-aksen)
b b b a
+g)dx = / dx + / dz . . 1 b
/a (f+9) a f a I Gjennomsnitt: j = / y(x) dx
b b b—a a
"doe = b_ / "vd
/a Hear el , e Newtons metode
b , u(b) f(l‘n)
/a flwu' de = /u(a) flu)du Tp41 = Tp — F(n)
Noen antideriverte Matriser For en 2 x 2-matrise:
e = YL 1 @b b
vhdr = +C r#— c d = ¢ c
~1
/1dac = In|z|+C a bl -~ _ 1 d —b
x c d ad—be |—c a
/ efdr = €' +C Differensiallikninger
[snear = —eosaso )y = 9(o) gir [ bl dy = [ glo)do
/ _ . F)) _ F(z)
/cosx dr = sinz+C y+f(z)y = glw) gir (ye ) g(w)e
1 Losninger til likningen y” + py’ + qy = 0:
/ cos? x de = tanz +0C y = Ae"* 4 Be™" (to reelle rotter)
/ _ dr = arcsinx +C y = ¢7(A+ Bx) (eirot)
V1—z? y = e"(Acos(bx)+ Bsin(bz))
/ _1 dr = arctanz 4+ C (to komplekse rotter r = a + ib)
1+ 22

Eulers metode

Egenskaper til ubestemte integral Yns1 = Yo + Fmn )b der

/uv'da: = uv—/u’vdm y' () = F(x,y) og 2, = xo + nh
Taylor-polynomer
[untae = [ s f@) = Pue)+Ra(a)
/f(a:v+b)dx:1F(ax+b)—|—C P(z) = if(k)(a)(x—a)k
a " N — k!
Trapesmetoden I AL (O P
b b_a Bu(@) = (n+1)! (& = ay™
/a flz)da =T, = 0 Linezer tilnserming
(700 s e 4ot ey + 220)) f@) ~ f(a) + f'(@)(z — a)



